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2 Einfithrung

Das vorliegende Dokument beschreibt die Funktionen des Funkempfangers SRC65 BACnet MS/TP-RS485.
Das Gerit unterstiitzt die Abbildung von bis zu 32 Easysens-Sensoren ins BACnet-Netzwerk.

Weiterfithrende Informationen und Definitionen zum Thema BACnet sind unter www.big-eu.org erhéltlich.

3 Geritebeschreibung

3.1 Hardware Installation

Der Transceiver kann mittels eines Twisted-Pair-Kabels (Leitungswiderstand 120 Ohm) verbunden werden.
Detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme und Montage entnehmen Sie bitte dem Produktdatenblatt des
SRC65 BACnet und dem Datenblatt wiring_rs485 network.pdf.

3.2 RS485 Transceiver

Die max. Anzahl der Busteilnehmer ohne Verwendung eines Repeaters wird durch den RS485-Transceiver
vorgegeben. Der hier verwendete Transceiver gestattet max. 128 Geréte pro Bussegment.

3.3 Protokoll

Das verwendete Protokoll ist das international standardisierte BACnet MS/TP Protokoll. Das ermdglicht den
Anschluss an entsprechende Gegenstellen, wie z.B. eine Automationsstation oder eine GLT, die das BACnet
MS/TP Protokoll unterstiitzen.

Die Ubertragungsparameter sind gemiss des Standards festgelegt auf 8N1 (8 Datenbits, keine Paritit, 1
Stoppbit).

Die Baudrate ist frei wéhlbar (9600, 19200, 38400, 57600, 76800, 115200) und {iber Dipschalter einstellbar.

3.3.1 BACnet Konfigurations-Werkzeuge

Die Funkempfinger BACnet-MS/TP Gateways werden immer gemeinsam mit anderen BACnet-
Automationsstationen oder Leittechniken wie BACnet Operating Workstations betrieben. Alle
Parametereinstellungen sind iiber das BACnet Netzwerk moglich.
Zur Inbetriebnahme eines solchen BACnet Netzwerks werden die Werkzeuge von dem entsprechenden
Hersteller der Automationsstationen bzw. der Leittechnik genutzt.
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3.4 Konfigurationsmoglichkeiten

Mittels eines 8-poligen Dipschalters kann eine Adresse zwischen 1 und 127 eingestellt werden (Dipschalter
1-7). Ein umgelegter Schalter 8 hat keinen Einfluss auf die Adressierung, fiihrt jedoch zu einem Blinken der
Rx-LED. Der 4-polige Dipschalter dient zur Einstellung der Baudrate. Die bindr codierten Zahlen
entsprechen folgenden Baudraten:

1 9600
2 19200
3 38400
4 57600
5 76800
6 115200

Nach dem Verstellen eines der beiden Dipschalter erfolgt ein Reset des Gateways. Zunéchst leuchten die
beiden LEDs RADIO und RX/TX fiir 3 Sekunden auf und anschliessend wird das Gerét neu initialisiert.
- Desweitern kann iiber einen Jumper Busabschlusswiderstand von 120 Ohm zugeschaltet werden

Da das Gerite-Datenblatt eine detaillierte Beschreibung zu Position und Bedeutung der Steckbriicken enthilt
wird an dieser Stelle auf die Datei ,,produktblatt src65 bacnet.pdf* verwiesen.
!! Die Busadresse muss fiir jedes Gerit unterschiedlich eingestellt werden

3.5 LEDs

Vier LEDs werden zur Anzeige von Statusinformationen verwendet:

ERROR: Die rote Error-LED zeigt den Status der BUS-Kommunikation an. Ein Dauerleuchten zeigt
an, dass keine giiltige Kommunikation auf dem BUS erkannt wird. Eine blinkende LED zeigt
an, dass eine giiltige Kommunikation erkannt wird, das Gerét jedoch nicht in den Token-
Umlauf integriert ist. Bei giiltiger Kommunikation und aktiver Teilnahme am Token-Umlauf

ist die LED aus.
RADIO: Die gelbe RADIO-LED blinkt bei jedem empfangenen und giiltigem Funktelegramm auf.
RX/TX: Die gelbe RX/TX-LED leuchtet fiir 500ms auf, wenn das Gerét direkt angesprochen wurde.
UVv: Die UV-LED dient zur Betriebsanzeige des Geréts. Im Normalbetrieb blinkt die LED im 1s-
Zyklus.
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3.6 BACnet Device Profil und BIBBs

Das Gerit arbeitet mit dem Geréteprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC).

Folgende BIBBs sind implementiert :

DS-RP-B Data Sharing-ReadProperty-B

DS-WP-B Data Sharing-WriteProperty-B

DS-WPM-B Data Sharing-WritePropertyMultiple-B

DS-RPM-B Data Sharing-ReadPropertyMultiple-B

DS-COVU-B Data Sharing-COV-Unsolicited-B

DM-DDB-B Device Management-Dynamic Device Binding-B
DM-DOB-B Device Management-Dynamic Object Binding-B
DM-DCC-B Device Management-DeviceCommunicationControl-B
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3.7 BACnet Objekte

Das Gateway verfiigt iiber insgesamt 388 BACnet-Objekte. Vier der Objekte dienen der Grundeinstellung
des Gerites. Die restlichen 384 beschreiben die 32 Kanile, die jeweils einen Funkempfianger interpretieren.
Ein Kanal wird durch 12 Objekte beschrieben (6 Analog Inputs, 4 Binary Inputs, 1 Binary Value, und 1

Multistate Input).

3.7.1 Beschreibung der Objekte zur Grundeinstellung des Gerits

Objekt Name

Objekt Typ / Instanz

Bedeutung

Thermokon_ SRC_BACnet

Device / 100 (default) + MAC-
Adresse der Adressschalter

Grundeinstellungen des Gerites,
z.B. MAX-Master

Offset Device ID

Analog Value 1

Dieser Wert plus die eingestellt
MAC (0-127= entspricht der
Device-ID  (Writeable 0 —
4194200), nach Beschreiben,
Reset und Neuinitialisierung

EnOcean Teach In

Analog Value 2

Der hier eingestellte Wert wihlt
den nichsten einzulernenden
Kanal aus. Nach erfogreichem
Einlernen  wird der  Wert
automatisch auf 0 zuriickgesetzt.

COV-Mode Multistate Value 1 Einstellung fiir den COV-Modus.
Es werden folgende Modi
unterstitzt:

- off
- local broadcast
- global broadcast

Tabelle 3.7.1 Beschreibung der Objekte zur Grundeinstellung des Geriits

Thermokon Sensortechnik GmbH
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3.7.2 Beschreibung der pro Kanal enthaltenen Objekte im nicht eingelernten Zustand

Die Instanznummern eines Kanals beginnen immer bei glatten Hunderter-Zahlen, z.B. Kanal 1 bei 100,
Kanal 2 bei 200 bis Kanal 32 bei 3200

Objekt Name Objekt Typ / Instanz Bedeutung

Sensor01 DataByte 0 Analog Input 100 Interpretierte Daten vom
Enocean-DataByte0 mit analoger
Information

Sensor01 DataByte 1 Analog Input 101 Interpretierte Daten vom
Enocean-DataBytel mit analoger
Information

Sensor01 DataByte 2 Analog Input 102 Interpretierte Daten vom
Enocean-DataByte2 mit analoger
Information

Sensor01 DataByte 3 Analog Input 103 Interpretierte Daten vom
Enocean-DataByte3 mit analoger
Information

Sensor01_Org Byte Analog Input 110 Abbildung des Enocean ORG-
Byte

Sensor01 Receive Time Analog Input 111 Zeit seit dem letzten empfangenen

Funktelegramm, COV-Zeit fiir
,Sensor iiberfillig"

Sensor01_Bil Binary Input 100 Interpretierte Daten mit digitaler
Information aus den EnOcean-
DataBytes

Sensor01 Bi2 Binary Input 101 Interpretierte Daten mit digitaler
Information aus den EnOcean-
DataBytes

Sensor01_Bi3 Binary Input 102 Interpretierte Daten mit digitaler
Information aus den EnOcean-
DataBytes

Sensor01_Bi4 Binary Input 103 Interpretierte Daten mit digitaler
Information aus den EnOcean-
DataBytes

Sensor01_ClearSlot Binary Value 100 Zum Loschen des im Kanal
eingelernten Sensors muss der
Present Value auf 1 gesetzt
werden.

Sensor01_Mi0 Multistate Input 100 Interpretierte Daten mit mehreren
Zustinden (Infor-mationen) aus
den EnOcean DataByteO

Tabelle 3.7.2 Beschreibung der Objekte pro Kanal
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3.7.3 Beschreibung weiterer BACnet-Eigenschaften

3.7.3.1  Device object -> MAX-Master property

Diese Property kann zwischen 0 bis 127 beschrieben werden und legt fest bis zu welcher Adresse nach
weiteren Teilnehmern am BUS gepollt wird. Es ist eine MS/TP-spezifische Eigenschaft.

3.7.3.2  Device object-> Object identifier

In einem BACnet Netzwerk bendtigt jedes BACnet Device eine eindeutige Device-ID. Das Gerit bietet zwei
Moglichkeiten die ID zu verstellen. Die Device-ID setzt sich aus der MAXC-Adresse, gegeben durch den
Adress-Dipschalter, und einem Device-ID-Offset zusammen. Der Offset wird durch ein BACnet-Objekt
beschrieben. Der Default-Wert im Auslieferungszustand fiir dieses Objekt betrdgt 100.

Durch Verdndern der Geréteadresse oder des Offset lassen sich Device-Identifier von 0 bis 4194299
einstellen.

Nach Verstellen der MAC-Adresse oder des Offset wird das Modul neu gestartet und initialisiert.

3.7.3.3  Device object-> Device name, description

Diese beiden Properties sind schreibbar. Sie diirfen eine maximale Textlinge von 128 Zeichen besitzen. Das
Property object name muss ebenfalls eindeutig in einem BACnet Netzwerk sein.

3.7.3.4  SensorXX ORG Byte object

Im Objekt SensorXX ORG_Byte wird neben dem ORG-Byte des eingelernten Sensors (im Present Value)
dessen Enocean-ID sowie das Enocean-Profil und der Typ des Senders dargestellt. Die ID, das Profil und der
Typ werden im zugehdrigen Property Description dargestellt.

Die Aufteilung ist wie folgt:

Enocean-ID - Profil — Typ

Beispiel: Sensor 01 eingelernt als SR65L1
Objekt ,,Sensor01 _Org Byte->Description“:ORG_Byte 0013D18E-06-01
Enocean-ID : 0x0013D18E

Profil + Typ: 06-01 entspricht dem FUNC 06 mit dem Typ 01 gemiss der Profilbeschreibung EnOcean
Equipment Profiles (EEP) V2.0 vom Juli2009
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3.8 Funktionsbeschreibung

3.8.1 [Einlernen eines Funksensors

Zum Einlernen eines Funksensors muss in das Property Present Value des EnOcean Teach In-Objekts
(Analog Value 2) die Nummer des gewiinschten Kanals eingetragen werden. Der Sender, der als néchstes ein
Teach In Telegramm sendet, wird eingelernt.

Nach dem Einlernen wird der Present Value wieder auf 0 zuriickgesetzt.

Das Einlernen ist nur auf einem unbelegten Kanal moglich.

3.8.2 Loschen eines Kanals

Jedem Kanal ist ein ClearSlotObjekt zugeordnet. Wird der Present Value auf 1 gesetzt, so werden die bis
dahin gespeicherten Informationen verworfen und auf dem Kanal kann ein neuer Funksensor eingelernt
werden.

3.8.3 Receive Time

Jedem Kanal ist ein SensorXX Receive Time-Objekt zugeordnet, welches die Zeit erfasst, die seit dem
letzten empfangenen Funktelegramm des eingelernten Senders erfasst. Die im Present Value angezeigte Zeit
wird sekiindlich inkrementiert und bei einem empfangenen Telegramm auf 0 zuriickgesetzt.

Der Wert im COV Increment Property beschreibt den Sendezyklus einer COV-Nachricht fiir dieses Objekt.
Ein Telegramm wird erzeugt, wenn die Zeit abgelaufen und der Sensor iiberfillig ist.

Im Auslieferungszustand hat COV Increment den Wert 65535, was das Versenden von COV-Nachrichten
verhindert. Es konnen Zeiten von 30-65535 Sekunden eingestellt werden.

3.84 COV-Behandlung

Mit dem Multistate Value-Objekt ,,Multistate Value 1 kann die Funktionalitit ausgewéhlt werden. Durch
Beschreiben der Present Value-Property (1-3) wird der COV-Mode ausgewihlt. Bei aktivem COV werden
die verwendeten Datenbyte-Objekte (4 Stiick) eines Kanals versendet, wenn ein Funktelegramm empfangen
wurde.

Ist die Zeit im Receive Time-Objekt abgelaufen, wird dieses Objekt ebenfalls als COV versendet.

Folgende Einstellungen sind moglich:

= ] =off
e Es werden kein COV'’s verschickt

= 2 =local broadcast
e Es werden nur lokale COV’s verschickt, d.h. der Router leitet die

Telegramme nicht in das [P-Netz weiter

= 3 = global broadcast

e der Router leitet die Telegramme in das [P-Netz weiter

Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 10
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4 Sender

Das folgende Kapitel gibt einen Uberblick iiber die im Empfinger realisierten Profile und deren Darstellung

im BACnet-Netzwerk.

Hinweis: xx stellt den entsprechenden Kanal dar in dem der Sender eingelernt ist.

4.1 RPS-Telegramm (Profil Light Switch)

4.1.1 Easyfit-,Easysens-2-Kanal Taster, EEP: 05-02-01

Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Default-Wert
Darstellung von
Sensorxx_ ORG | Enocean-ID + Profil +
xx10 ANALOG_INPUT Byt Typ in der Eigenschaft ORG-Byte 0
Description
S Bi-I- Inactive - Nicht
xx02 BINARY_INPUT | >onOP %P5 | 1 Button B gedriickt Inactive
- button-B . ..
Active - Gedriickt
Sensorxx Bi2- Inactive - Nicht
xx03 BINARY_INPUT - O-Button B gedriickt Inactive
- O-button-B . ..
Active - Gedriickt

Tabelle 4.1.1: Objektbeschreibung 2-Kanal Taster

4.1.2 Easyfit-, Easysens-4-Kanal Taster, EEP: 05-03-01

Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Default-Wert
Darstellung von
Sensorxx ORG | Enocean-ID + Profil +
xx10 ANALOG_INPUT _Byte Typ in der Eigenschaft 0 0
Description
Sensorxx Bi0-I- Inactive - Nicht
xx00 BINARY INPUT - [-Button A gedriickt Inactive
- button-A . ..
Active - Gedriickt
S Bil- Inactive - Nicht
xx01 BINARY INPUT CNSOIxXX_51 O-Button A gedriickt Tnactive
- O-button-A . ..
Active - Gedriickt
S Bi-I- Inactive - Nicht
xx02 BINARY INPUT ensorxx_Bi I-Button B gedriickt Tnactive
- button-B . ..
Active - Gedriickt
S Bi3- Inactive - Nicht
xx03 BINARY INPUT CNSOrxXX_B1 O-Button B gedriickt Tnactive
- O-button-B . ..
Active - Gedriickt
Tabelle 1.1.2: Objektbeschreibung 4-Kanal Taster
Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 11
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4.1.3 Fensterschalter SRGO01, EEP: 05-10-00
Instanz | Object Type Object name Funktion Present-Value Default-Wert
Sensorxx ORG Darstellung von Enocean-ID +
xx10 ANALOG_INPUT Bvte Profil + Typ in der 0 -
it Eigenschaft Description
Inactive - Griff
Sensorxx_Bil- . NICHT oben .
xx02 BINARY INPUT O-button-A Griff oben Active - Griff Inactive
oben
Inactive - Griff
Sensorxx_Bi2-I- . NICHT oben .
xx03 BINARY INPUT button-B Griff unten Active - Griff Inactive
oben
Tabelle 4.1.3: Objektbeschreibung Fensterschalter SRG01
Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 12
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4.2 1BS Telegramm

4.2.1 Fensterkontakt SRW01, EEP: 06-00-01
Instanz | Object Type Object Name | Funktion Present-Value Default-Wert
Sensorxx OR Darstellung von Enocean-
xx10 ANALOG_INPUT | 2 0m% ID + Profil + Typ inder | 0 -
= G_Byte . L
- Eigenschaft Description
Inactive — Kontakt
—— geoffnet (Fenster auf)
xx00 BINARY_INPUT Sensorxx_Bi0- | Uberwachung Active — Kontakt Inactive
- [-button-A Fensterkontakt
geschlossen (Fenster
zZu)
Sensorxx ) Zeit seit letztem
xx11 ANALOG_INPUT = Enocean Uberwachung empfangenen Enocean- | 0

Receive Time

Telegramm

Tabelle 4.2.1: Objektbeschreibung Fensterkontakt SRW01

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3 4BS Telegramm

4.3.1 SR04, EEP: 07-02-05
] ] q Default- ATl
Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG INPUT | Byte 1 Temper | Temperatur Aktueller 20°C Grad
Messwert Celsius
ature
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | SCnsomx ORG | il B der ; 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.1: Objektbeschreibung SR04
4.3.2 SR65, EEP-07-02-12,-14,-17
Die Tabelle gilt fiir folgende Geréte:.
SR65 -40°C...+40°C EEP: 07-02-12
SR65/SR65 TF -20°C...+60°C EEP: 07-02-14
SR65 AKF +10°C...+90°C EEP: 07-02-17
SR65 VFG +10°C...+90°C EEP: 07-02-17
Der Present Value wird im Messbereich des jeweiligen Profils dargestellt.
q q - Default- Aot
Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | Semsonx_ORG | oo o der - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.9: Objektbeschreibung SR65
Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 14
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4.3.3 SRO04rH, EEP: 07-04-01
q q - Default- Aot
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1 Temperatur Aktueller 20°C Grad
- - = Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | Semsonx_ORG | op 5 der - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
e | velang
xx00 BINARY INPUT — — | ,,Temperatur-sensor - Inactive -
- Temperature «1
vorhanden
Sensor
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT SensqrxxT EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- ReceiveTime ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.10: Objektbeschreibung SR04 rH
'zur Zeit nicht implementiert
4.3.4 SR6S Li, EEP: 07-06-01
] ] q Default- ATl
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data o .
- [Mlumination Bereich | Aktueller
xx01 ANALOG_INPUT Byte_.l_ _ 600-60000Lux Messwert 600Lux Lux
Illumination
Sensorxx_Data o .
- [Mlumination Bereich | Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT Byte_.2_ . 300-30000Lux Messwert 300Lux Lux
[llumination
Sensorxx_Data Aktueller
xx03 ANALOG_INPUT | Byte 3 Supply | Spannung ov Volt
Messwert
Voltage
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | Semsonx_ORG | opo 5 der - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Sensorxx_Bi0_ | Anzeige des am
xx00 BINARY INPUT Range Gerit gewdhlten - Inactive -
Selection Anzeigebereichs!
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Sens<l)rxx7. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.17: Objektbeschreibung SR65-LI

! zur Zeit nicht implementiert

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.5 SR-MDS, EEP: 07-08-01

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:':tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ - Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data ?Al(etsif»l/frrt im
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Ilumination . 200Lux Lux
Illumination Bereich 0-
512Lux
Sensorxx_Data
xx03 ANALOG_INPUT Byte_3_Supply Spannung Aktueller ov Volt
B Messwert
Voltage
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG_INPUT SE“StO“X—ORG + Typ in der ; - ;
-y Eigenschaft
Description
Sensorxx_Bi0 Inactive —
xx00 BINARY INPUT Occupancy Prasenzmodus unbelegt Inactive -
button Active - belegt
Inactive — keine
xx01 BINARY INPUT lifﬁi"sri’;’l‘l—a?”— Bewegungsmelder ii‘t’ivsegu_ng Inactive | -
Bewegung
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Senss)rxxi‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.16: Objektbeschreibung SR-MDS
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4.3.6 SR04 PST, EEP: 07-10-01

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:':tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1 Temperatur Aktueller 20°C Grad
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | SEISORX_ORG iy e - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
xx00 BINARY INPUT 1532;?:&?;0_ Taster ii‘ifggkf Inactive | -
Gedriickt
1 - AUTO
Sensorxx_Mi0 2 - AUS
MULTISTATE_- Turn- N (STUFEO
xx00 INPUT Switch_For Fan | Cufterstufen 3- STUF%E | | AUS -
_speed 4 — STUFE 2
5—STUFE 3
Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.6: Objektbeschreibung SR04 PST

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.7 SR04 PSMS, EEP: 07-10-02

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value ?;ef:tult_ Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1 _ Temperatur Aktueller 20°C Grad
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set_ Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | SEISORX_ORG iy er - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive —
xx00 BINARY INPUT | Semsonxx _Bi0_— | g i beschalter Stellung links | tive | -
Slide_Switch Active -
Stellung rechts
1-AUTO
Sensorxx_Mi0 _ 2 - AUS
MULTISTATE_- Turn- N (STUFEO0)
xx00 INPUT Switch_For Fan | Cufterstufen 3-sTUFE1 | AUS -
_speed 4 — STUFE 2
5-STUFE 3
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.8: Objektbeschreibung SR04 PSMS
4.3.8 SR04 P, EEP: 07-10-03
q q - Default- Aot
Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | Sensomx ORG | il B der ; 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.2: Objektbeschreibung SR04 P
Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 18
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4.3.9 SR04 PS, EEP: 07-10-04
] ] q Default- ATl
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | SEnsorx_ORG | il i der ; 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
1-AUTO
Sensorxx_Mi0 2 - AUS
MULTISTATE_- Turn- . (STUFEO0)
xx00 INPUT Switch_For Fan | Fifterstufen 3 - STUFE 1 AUS i
_speed 4 — STUFE 2
5—STUFE 3
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Senss)rxxi‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.5: Objektbeschreibung SR04 PS
4.3.10 SR04 PT, EEP:07-10-05
] ] - Default- A1
Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set_ Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | Sensorx_ORG | Frl B der ; 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
Sensorxx_Bi0 gedriickt .
xx00 BINARY_ INPUT Push_Button Taster Active - Inactive -
Gedriickt
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Sens<l)rxx7. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.4: Objektbeschreibung SR04 PT

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.11 SR04 PMS, EEP: 07-10-06

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:':tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | SEnsorx_ORG | il i der ; 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive —
xx00 BINARY_INPUT Se.nsorxxTBloi Schiebeschalter Stel} ung links Inactive | -
- Slide_Switch Active -
Stellung rechts
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Sens<l)rxx7. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.7: Objektbeschreibung SR04 PMS

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.12 EnOcean Profile: Temperature Sensor and Single Input Contact, EEP: 07-10-0B

Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value ?;ef:tult_ Einheit
Sensorxx_Data Aktueller o Grad
xx01 ANALOG_INPUT Byte 1 Temperatur Messwert 20°C Celsius
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG_INPUT | SenSorx_ORG |y G ey - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
Sensorxx_Bi0 gedriickt .
xx00 BINARY INPUT Push_Button Taster Active - Inactive -
Gedriickt
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.3: Objektbeschreibung Temperature Sensor and Single Input Contact
4.3.13 SR04 T, EEP: 07-10-0C
q q q Default- ATl
Instanz | Object Type Object Name Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data Aktueller o Grad
xx01 ANALOG_INPUT Byte | Temperatur Messwert 20°C Celsius
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG INpUT | Sensorx ORG | il i der ; 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
Sensorxx_Bi0 gedriickt .
xx00 BINARY_INPUT Push_Button Taster Active - Inactive -
Gedriickt
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.3: Objektbeschreibung SR04 T

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.14 SR04 PT rH, EEP: 07-10-10

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:':tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1 Temperatur Aktueller 20°C Grad
- - = Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG _INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Sensorxx_Data Aktueller
xx03 ANALOG _INPUT | Byte 3 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG INPUT | Semsonx_ORG | Coro 5 der - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
Sensorxx_Bi0 gedriickt .
xx00 BINARY_ INPUT Push_Button Taster Active - Inactive -
Gedriickt
) Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 2: Objektbeschreibung SR04 PT rH
Thermokon Sensortechnik GmbH Seite 22
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4.3.15 SR04 PMS rH, EEP: 07-10-11

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value ?;:‘:tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG _INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Sensorxx_Data Aktueller
xx03 ANALOG_INPUT | Byte 3_Set_ Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG INPUT | Semsonx_ORG | Copo o der - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive —
xx00 BINARY_INPUT Se.nsorxxTBloi Schiebeschalter Stel} ung links Inactive | -
Slide_Switch Active -
Stellung rechts
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Senss)rxxi‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.14: Objektbeschreibung SR04 PMS rH
4.3.16 SR04 P rH, EEP: 07-10-12
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:‘:tu It- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG_INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Sensorxx_Data Aktueller
xx03 ANALOG_INPUT | Byte 3 Set Sollwert Messwert im 50% Prozent
Point Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT sgnstorxx—ORG + Typ in der - - -
-y Eigenschaft
Description
Zeit seit letztem
w11 ANALOG_INPUT Senss)rxxT EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
ReceiveTime ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.11: Objektbeschreibung SR04 P rH
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4.3.17 SR04 T rH, EEP: 07-10-13

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value {);:':tult- Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG _INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG_INPUT S;“St‘;rxxfORG + Typ in der - - -
oy Eigenschaft
Description
Inactive - Nicht
Sensorxx_Bi0 gedriickt .
xx00 BINARY_ INPUT Push_Button Taster Active - Inactive -
Gedriickt
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT Stanss)rxxf EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- ReceiveTime ung Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.12: Objektbeschreibung SR04 T rH
4.3.18 SR04 MS rH, EEP: 07-10-14
] ] q Default- ATl
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG_INPUT | Byte 1_ Temperatur Aktueller 20°C Graq
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller
xx02 ANALOG _INPUT | Byte 2 Rel Relative Feuchte Messwert im 50% %
Humidity Bereich 0-100%
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG_INPUT | SEMSORX_ORG | gy iy e - 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive —
xx00 BINARY_INPUT Se.nsorxxTBloi Schiebeschalter Stel} ung links Inactive | -
Slide_Switch Active -
Stellung rechts
Zeit seit letztem
11 ANALOG_INPUT Sens<l)rxx7. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
Receive Time ung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.3.15: Objektbeschreibung SR04 MS rH

Thermokon Sensortechnik GmbH
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4.3.19 SR65 DI, EEP: 07-30-01

. . . Present- Default- s
Instanz | Object type Objekt Funktion Value Wert Einheit
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 ANALOG_INPUT | SEMSORX_ORG i iy er - 0 -
_Byte .
Eigenschaft
Description
Inactive —
Kontakt
Sensorxx_Bi0 .. . geoftnet .
xx00 BINARY INPUT Contact Digitaler Eingang Active - Inactive -
Kontakt
geschlossen
Inactive —
xx01 BINARY INPUT | SeMSOX Bil_ g i iespannung Batterie Low | [ tive | -
Battery voltage Active -
Batterie ok
Zeit seit
- letztem
xx11 ANALOG_INPUT SenS(.)rxxi. EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
Receive Time ung
Enocean-
Telegramm
Tabelle 4.3.18: Objektbeschreibung SR65 Di
4.3.20 SR04 CO2, EEP: 07-09-04
q q - Default- Aot
Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value Wert Einheit
Sensorxx_Data
xx01 ANALOG INPUT | Byte | Temperatur Aktueller 20°C Grad
Messwert Celsius
Temperature
Sensorxx_Data Aktueller 500
xx02 ANALOG_INPUT By '[6727602 CO2 Messwert Iéponé ppm
Sensorxx_Data Aktueller
xx03 ANALOG _INPUT | Byte 3 Rel Relative Feuchte * Messwert im 50% * % *
Humidity * Bereich 0-100% *
Darstellung von
Enocean-ID + Profil
xx10 | ANALOG_INPUT | SEMSORX_ORG | gy iy e - 0 -
- _Byte .
Eigenschaft
Description
Zeit seit letztem
w11 ANALOG INPUT Sensgrxx_‘ EnoceanUberwach- empfangenen 0 Sekunde
- Receive Time ung Enocean-
Telegramm

*) Nur bei Gerdten mit integriertem Feuchtesensor.

Tabelle 4.3.15: Objektbeschreibung SR04 MS rH
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4.4 Nicht interpretierte Sender

Die Abbildung erfolgt nur in den Analoglnput-Objekten. Die Werte werden als Rohdaten ohne Einheit, wie
von Enocean-Seite empfangen, durchgereicht.

Instanz | Object type Objekt Funktion Present-Value ?;:::lt- Einheit
Sensorxx_DataByte | Rohdaten
xx00 ANALOG_INPUT 0 Datenbyte0 - - -
<x01 ANALOG INPUT Sensorxx_DataByte | Rohdaten i i )
- 1 Datenbytel
<x02 ANALOG INPUT Sensorxx_DataByte | Rohdaten i i )
- 2 Datenbyte2
<x03 ANALOG INPUT Sensorxx_DataByte | Rohdaten i i )
- 3 Datenbyte3
Darstellung von
Enocean-ID +
xx10 ANALOG_INPUT ]S;’Itlzom—ORG— Profil + Typin | - - -
Y der Eigenschaft
Description
Zeit seit letztem
11 ANALOG INPUT S§nsorxx7Rece1ve7 EnoceanUber- empfangenen 0 Sekunde
- Time wachung Enocean-
Telegramm

Tabelle 4.4.1: Objektbeschreibung Nicht interpretierter Sender

Nachkommastellen werden nicht beriicksichtigt.
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4.5 ANHANG

Die folgenden Beispiele verwenden Screenshots des WAGO BACnet-Konfigurators, sind aber mit
jedem beliebigen BACnet-Browser wie YABE oder BACeye in nahezu identischer Weise anwendbar.

4.5.1 [Einlernen eines Senders und loschen eines Kanals

Dieses Beispiel bezieht sich auf Kanal 1 des SRC65 BACnet Empfangers. Eingelernt wird ein Easysens-
Funkschalter.

Nur zur Information:

Testen, ob der Kanal frei ist. Man erkennt einen freien Kanal an dem Text im Feld des Description-
Properties. Bei freiem Kanal erscheint der Text ,,ORG-Byte®. Ist bereits ein Sender eingelernt, stehen noch
zu§éit%ljche Infos in dem Text, wie die Enocean-1D, das Profil und der Typ des Senders(s. Abschnitt 3.4.7.3).

File  Edit ‘Wiew Pool Dewice Extras  Help

_ J L‘z‘ ‘ T I |C‘k Q\ I CD (gj ?’5 Y \_':)J EE + Ly | @ Device Auto Discovery &:._]Monitor:Devices+Pererties v]
% Browsing & Monitoring |
| Pools

[51 Database [11]

) BAChetwatcher [247247] | MName: SensorQ1 70RG7BY|ZB
Themokon_SAC_BAChet [103] L
- ) Device Type: Ainalog Input
@ Dev102 Thermokon_SRC_BAChet T .

Database | Device: Theimokon SAC_BAChet | Object: Sensorl_ORG_Byte L

Instance N _-1 10

H Source: Generic
b Themokon SRC_BAChet [104]
) Themokon SRC_BACRet [105] Name A Value
v Themolkon SRC_BACKet [108] () COV Increment 1
> Thalmo}fon_SF!C_BACnel [102] @® Description ORG_Byte
) Device
) Inpuls @ Event State STATE_NORMAL (0]
@ AN00: Sensord1_DataByts_0 [# (® Object |dentifier {BNALOG_INPUT 110}
@ 2100: Sensordl_DataByte 1
@ AM0Z Sensorl]_DalaBpte 2 (¥ Object Mame Sensorl]_0ORG_Bute
: (% Object Type ANALOG_INFPUT [0
() Out OF Service F
@ AI200 Sensa2_DataByts 0 (®) Present Yalue 0
@ 21201: Senzor02_DataByte 1 (# Status Flags
bt S ® s HO_UNITS (35

' www.wago.com
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Beispiel 1

Einlernen eines Easysens-Funkschalters auf Kanall

Gehen Sie zum Analog Value 2: Enocean Teach In

Tragen Sie den Wert ,,1* in das Feld “Present Value” ein (2 fiir Kanal2, etc.). Driicken Sie die Schaltfliche
“Commit Values”. Der Empfinger ist nun auf Kanall in den Lernmodus versetzt und wartet auf ein
Lerntelegramm eines Senders. Driicken Sie (in diesem Beispiel) den Easysens-Funkschalter. Ein Easysens-
Funkschalter sendet mit jeder Betitigung ein Lerntelegramm. Bei anderen Sendern wie z.B. den
Raumbediengeriten ist ein extra Lerntaster vorhanden, um ein Lerntelegramm auszuldsen. Lesen Sie dazu
bitte die entsprechenden Produktdatenblitter.

Anschliessend sollte der angezeigte Wert der Eigenschaft ,,Present Value auf O zuriickspringen.

WAGO BACnet Configurator - New Project.whc™

File  Edit Wiew Pool Device Extras  Help

J I._? H | ) EE L IQ Q. L C') tg'j ?‘5 ry \D ] EE - 1«,” @ Dewice Auta Discovery ‘G_:]Monitor: Devices + Properties -

% Browsing & Maonitaring

@ MI1800: Sensorl 8_Mi0
@ MIT1900: Sensorl 9_Mi0
@ MI2000: Sensor20_Mi0
@ MIZ100; Sensar21_Mi0
@ MI2200; Sensar22_Mi0
@ MIZ300: Sensor23_Mi0
@ MI2400: Sensor24_Mi0
@ MIZ2500; Sensar2G M0
@ MI2500: Sensar2G_Mi0
@ MIZ700: Sensor27_bi0
@ MI2800: Sensor2B_Mi0
@ MI2900: Sensor2d M0
@ MI3000: Sensord0_Mi0
@ MIFI00: Sensor3_i0
@ MIZ200: Sensor32_di0
= 2 Values
[ ]

Offset Device ID

n
@ BV100: Sensorl_ClearSlat
@ BY200: Sensor02_ClearSlat
@ BY300: Sensor0d_ClearSlat
@ BV400 Sensorl4_ClearSlot
@ BVE0D: SensorD5_ClearSlot
@ BVEOD: SensorDE_ClearSlat

@ BW700: Sensor07_ClearSlat
@ PURNN Qancar N8 Flaardint

Nur zur Information:

2
| Database | Device: Thermokon SRC_BAChet |_Dbi90ti Enlicean TeachIn
Name: |EnOcean Teach In
Type: W
Instance Mr: i727i
Source: Generic
Mame 4| Walue
[® Description Chooge the next Teach In Slot S
® Evvent State STATE_NORMAL () S
[ (8 Object |dentifier {AMNALOG_VALUE.Z} S
EnDcean Teach In S
ANALOG_WALUE [2) S
S
3
® Status Figs =
® Units HO_UINITS [35) o

Gehen Sie zu der Eigenschaft Sensor01 _ORG_Byte des Kanall (Analog Input AI110) und iiberpriifen Sie,
ob sich der Wert im Feld Description gedndert hat.

WAGO BACnet Configurator - Mew Project.wbc*

File  Edit view Pool Device Extras Help

BNr=A " WY IR =} l o ‘Glj T @ J k2 - ly @ Device Auto Discovery E]Monitor: Devices + Properties =
% Browsing & Monitoring
Devi E1 | Database | Device: Th kom_SF!C_EACnetl Object: Sensorl1_ORG_Byte
) BAChet\wWatcher [247247] ~
® & Themaokon SRC_BAChet [103] Name: 1_ORG_Byte
# @ Themokan SAC_BACret [104] = i
# & Themokon SRC_BACnet [105] Tupe:
=@ Thelmol_wn_SHC_BAEnel [106] it N ‘Fﬁ
= Themokon_SRC_BA&Cnet [102] nstanee i |
= |23 Device Source, Generic
@ Dev102: Thermokon_SRC_BACHet =
= 57 Inputs Mame A Walue Type
@ A100: Sensorl_DataByte_0 [® COV Increment 1 S Redl
@ A1101: Sensord1_DataByte 1 -
D ti ORG_Byte 0011508A-7EFF Charsh
@ AINDZ Sensard]_DataByte_2 & Decerption i e
3 ® Event State STATE_MORMAL (0] S Erum E»
@ A103: Sensord_DataByte 3
Al 2 [ @ Object Idenifisr {ANALOG_INFUT 110} S Obiect Id
@ A e Object M 5 01_ORG_B 'S CharShi
@ AIZ0L Sereard2_DateByte 0 ® Object Name Egat L B A L iarhin
@ 21201: Sensol2_DataBiyte_1 (® Object Type ANALOG_INPUT (0] S Erum 0
@ 21202 Senso2_DataByte 2 ® Ot Of Servics S pool
@ A1203: Sensor02_DataByte 3 o=
AT Qe N9 NBR Bue (® Fresent Value 5 S Real
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Je nach eingelerntem Sender werden auch die Objektnamen, der dem Profil des Senders entsprechend im
BACnet-Netzwerk verwendeten Objekte angepasst. Im Falle des Easysens-Funkschalters sind das die
Objektnamen der Binary Inputs 0-3 (z.B. Objektname ,,Sensor01 Bi3“ hat sich in ,,Sensor01_Bi3-button-B*
gedndert). Die Objektnamen der Enocean-Sender konnen Sie den entsprechenden Tabellen entnehmen (s.
Abschnitt 4)

Driickt man nun den entsprechenden Taster des Objekts dndert sich der Present Value auf ACTIVE.
Bedenken Sie: Der WAGO-BACnet-Konfigurator pollt die Werte. Halten Sie den Taster gedriickt bis der
Wert des Tasters gepollt wurde.

WAGO BACnet Configurator - New Project.whc*

Fle Edit Wiew Pool Device Extras  Help

B = J R EEN S IQ A l £ l@lj = WY \E) I ks + lgy |@ Device Auto Discovery EjMonitor:Devices+Perertias v]
% Browsing & Monitoring
I5 | Database | Device: Thermokon_SHC_EACnetl Object: Sensord1_Bi3 |
@ 213100 Sensor31_DataByte 0 ~
@ AIFI0T; Sensor3l_DataByte_1 Mame: ‘Sensurm Bi3
@ AIN02 Sensardl_Databyts_ 2 =
@ 213103 Sensor31_DataByte 3 Tupe: ’-B' Input
@ 23110 Sensor31_ORG_Byte i T )
@ AIFI11: Sensord]_Recaive_Time stancs M ) |
@ A13200; Sensor3z_DataBute 0 Ghiiice: Ga
@ 213201 Sensor32_DataByte 1
@ 413202 Sensoi32_DataByte_2 it £ e
@ 213203 Sensor32_DataByte 3 [®) Active Tex buttan_pressed S CharShrir
@ A13210: Sensor32_ORG_Byte o = ~
R D I O-button-B CharSh
@ A13217: Sensord2_Receive_Time ® Descrintion Leon ] LE
@ EI00: Sensord1_Ri0 [®) Evertt State STATE_MORMAL (0] S Erum E
@ BI01: Sensor01_Bil [® Inactive Text button_released ‘G CharShie
85102 Seniorll b # (®) Object | dentifier {BIMARY_INPUT, 103} S Objectle
@ BI200: Sensor02_Bil) [®) Object Mame Senzord1_Bi3_0-button-B S CharStit
@ BI201: Sensorl_Bil {® Obiject Type BINARY_INPUT (3] G Enm 0
@ BI202: Sensor(2_Ri2 =
SRR F e nn R (® Qut Of Service Ll G Boal
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Beispiel2
Loschen des Kanall

Schritt1:

Jeder Kanal hat ein Binary Value Objekt zum Riicksetzen (BV100, BV200,... BV3200).

Gehen Sie zum entsprechenden Binary Value “Sensorxx ClearSlot”. Wihlen Sie den Wert “ACTIVE” des
Present Value-Feldes aus und driicken Sie die Schaltfliche “Commit Values“. Nach der nédchsten Abfrage
des Wertes durch das Konfigurationstool schaltet die Wertanzeige auf “INACTIVE” zuriick.

WAGO BACnet Configurator - New Project.

File  Edt VWiew Pool Device Extras Help

A = S SR W § J (M 2% =s & Q_D ] k- i [ Device Auto Discovery |2 Manttor: Devices + Properties -

@Euw;ng &Wumtoring |
Database | Device: ThermokonﬁSHEﬁBACnei: Object: Sensortll_ClearSlat
@ MIZ200: Sensor22_ M0 A
@ MIZ300; SensorZ3 MiD Hame: ISensorm_ClearSIut
3 MI2400; Sensor2d_Mi0 : —
B 12500 Sensor?5_Mi0 Type: | Binary Value ‘
@ MIZB00: Senso28 M0 : 1
@ MI2700: Sensor2?_Mi Irstarce . (UM
@ MI2800: Sensor28_Mi0 Lo Gameric
@ MI2900: Sensor2d_Mi0
@ MIZ000: Sensor30_Mi Name A Malue Type
@ MIZ100: Sensord_MiD ® Active Text Active > CharShir
=8 V.‘;ILELSND Sefeuri M [# Description Sensor01_ClearSlot 'S CharStir
@ AV1: Offset Device ID (®3 Event Sn STATE_MORMAL [] S| Enum: E
® Inactive T Inactive 'S CharStir
C ot
@ £V200: Sensoi02 ClearSlat = (®) Object dentifier {BINARY_WaALLUE. 100} S| ObijectIc
@ BV30D: Sensor03_ClearSlat (®) Object Name Sensor0_ClearSlot 'S CharStir
: i oL e ® Objsct Type BINARY_VALLE (5] S| Erum 0
R Sensnllf Clrardin
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